Théme : Nombre de cycles limites des systémes différentiels
polynémiaux perturbés a centres linéaires

Résumé

Dans cette thése, on étudie les cycles limites de deux classes de sys-
témes différentiels ordinaires dépendants d’un petit paramétre. En utili-
sant un théoréme de la théorie de moyennisation du premier et deuxiéme
ordre, on transforme 1’étude des cycles limites d’un systéme différentiel
ordinaire en I’étude des zéros non dégénérée d’un systéme algébrique.

La premiére classe étudiée est un systéme différentiel polynémial géné-
ralisé. La deuxiéme classe étudiée est un systéme différentiel polynémial

généralisé de Kukles.

L ’étude des deux classes est illustrée par des exemples.
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